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1. Asagidaki durum denklemleri ile verilen sisteme iligkin durum geri besleme matrisi K’y1 kapali
cevrim kutuplar: 0.5 v 0.6 da olacak sekilde sistemi kontrol edilebilir kanonik forma gevirerek

elde edin. ( ) )
= a1
2. (a) Asagida verilen sistemi gozlenebilir kanonik yapiya déniigtiiriin . (b) Bu sisteme iligkin

bir izleyici tasarlanmasi istenmektedir. Izleyiciye iliskin kutuplarin 4,5, 6’de olmasi i¢in gerekli
olan gozlenebilir formda K, vektoriinii hesaplayin.
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3. Sekil 1 verilen sisteme iligkin kapali ¢gevrim transfer fonksiyonunu elde edin

4. Sekil 2’de verilen ayrik zaman sistemine iligkin ¢ikisi giriste birim basamak fonksiyonu uygu-
landigr durumda elde edin. T=1 olarak alinacaktir.

5. Sekil 3’de verilen sistemde T=0.2 sn ve K birim kazan¢ olmak iizere, girigte birim basamak
uygulandiginda k=0,1,2,3,4 i¢in ¢(kT) gikigim1 hesaplayn ve ¢ikigin son degerini elde edin.
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