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1. (a) G(s) = 3(312) transfer fonksiyonu ile verilen

=10 L[ [+ 1] w0 = (o] [ 2]

siirekli zaman sistemine iligkin

z((k+ 1)T) = Gx(kT) + Hu(kT)

ayrik zaman durum denklemini elde edin. (b) 7' = 1sn igin F(2) = % transfer fonksiyonunu
elde edin. (c) Sekil 1’de verilen sisteme iligkin % transfer fonksiyonunu elde edin ve (b) ile
karsilagtirin.

z((k+1)T) = Gx(kT) + Hu(kT), y(kT)= Cx(kT)

i
seklinde verilen sisteme iligkin matrisler G = (1) 7; ], H = l 7{ 1, C = { 1,0 } ve T'= 0.2

olarak verilmigtir.Kapali sistemin kutuplarini z; = 0.6 4+ j0.4 ve 25 = 0.6 — j0.4 yapan durum
geri besleme matrisi K’y1 hesaplayimniz.

3. (a) Sekil 2’de verilen sistemin kararhligim 7" =1 ve T' = 0.1 igin inceleyin. (b) 7' = 1 i¢in birim
basmak cevabini ¢izdirin.

4. (a) Asagida verilen sistemi gozlenebilir kanonik yapiya doniigtiiriin . (b) Bu sisteme iligkin
bir izleyici tasarlanmasi istenmektedir. Izleyiciye iliskin kutuplarin 1, 2, 3’de olmasi i¢in gerekli
olan gozlenebilir formda K, vektortinii hesaplayin.
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