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tastyicilar  kullanilarak yiiksek basarimli bir PID denetleyici tasarlanacaktir.

Tasarlanacak PID devresinde Kp =25 dB, fp = 2.2kHz, f; = 0.1 fp olacaktir. Tasarlanacak
devre ilkesel olarak akim modlu olarak ¢alisacak, ancak devre tiimiiyle ele alindiginda giris ve
cikis biiytikliikleri gerilim olacaktir.

Devreyi giriste yer alacak gerilim-akim ve ¢ikista yer alacak akim-gerilim cevirici ile
birlikte tasarlayimiz.

Eleman degerlerini belirleyiniz.

Uygun bir akim tasiyici timdevresi se¢iniz; bu tiimdevreyi kullanarak SPICE benzetim
programi yardimiyla devrenin Vo/V; gerilim kazancinin frekansla degisimini
inceleyiniz. Devrenin faz-frekans karakteristigini ¢ikartiniz.

SPICE benzetimiyle elde ettiginiz gerilim kazanci-frekans ve faz-frekans
karakteristigini ideal eleman kullanilmas1 durumunda elde edilecek gerilim kazanci ve
faz-frekans karakteristikleri ile karsilastirarak aradaki farklari yorumlayiniz.

Devrenin girisine bir karedalga uygulayarak giris ve ¢ikis dalga sekillerini inceleyiniz,
aradaki farklar1 yorumlayiniz.



