Gelecegi Kontrol Edin

Kontrol Miihendisligi; elektrik, elektronik, mekanik ve bilgisayar
tabanli tim endistriyel tretim sistemlerinin ve hizmet sektoriiniin
amaglanan ve planlanan bigimde galismasini saglayan bilgi ve
teknolojileri treten ve uygulayan bir mihendislik dalidir.

Kisaca Kontrol Mihendisligi

En genel anlamda, bir sistemi kontrol algoritmalariyla istenilen duruma yonlendirme
problemiyle ugrasan Kontrol Muhendisligi, her gecen giin gelisen ve glincellenen
ugras alanlariyla gelecedin meslegi olarak gériltyor.

Sanayi devriminden sonra hizla gelisen teknoloji ile Uretimdeki hizli artis net-
icesinde olusan bir takim sorunlar, insanlari daha fazla verim alabilecekleri yeni
yollar aramaya yo6neltmistir. Arastirmalarin sonucunda ortaya ¢ikan bilgilerin,
endustride ve endustriden hareketle dretim yapan diger sistemlerde kullanimi
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baska bir miihendislik dalinin, “Kontrol Miihendisligi’nin dogmasini saglamistir.

Kontrol Miihendisligi'nin Temel Egitim ve Arastirma Alanlari
+ Kontrol ve Sistem Teorisi
+ Modelleme, Simiilasyon ve Sistem Belirleme
+ EndUstriyel Otomasyon
* Robotik ve Mekatronik
* Proses Kontrol, C)Igme ve Enstrimantasyon
+ Hareket Kontrol Sistemleri (Servo Sistemler, Elektrikli Ulagim Sistemleri vb.)
+ Sirlict Sistemler (Elektrik, Elektronik, Pnématik ve Hidrolik)
+ Akill Sistemler(Bulanik Kontrol, Yapay Sinir Adlari, Genetik Algoritmalar vb.)
+ Bilgisayar Tabanli Gergek Zaman Kontrol Sistemleri (PC, DSP, PLC, mC vb.)

Hayatin icinden Kontrol

Giinimiizde endistriden beklentiler daha
ekonomik, kaliteli ve hatasiz urlinlerdir. Bu
ihtiyaci kargilamak, alisilagelmis, insana day-
ali tretim yontemleri ile gergeklestirilemeye-
cegi igin gliniim{izde otomasyon, endiistriyel |
uygulamalardan ayri tutulamamaktadir.
Endustriyel otomasyon séz konusu oldu-
gunda ise isin geregi olan kontrol sistem =
tasarimi, stire¢ kontrolli ve problem ¢dzme alanlarinda deneyimli ve bilgili Kontrol
Muhendislerine sanayide sikga ihtiyag duyulmaktadir.

Fren, gaz ve direksiyonu bulunmayan bir aracin iki tek-
erlek Uzerinde dengede kalabilmesi, kullanicisinin
hareketlerine gdre yonln belirleyebilmesi ve dengesini
kaybetmeden ilerleyebilmesi 6nemli birer problem olarak
gbze carpmaktadir. Bu problemlerin ¢ézimi ise
geribesleme ve kontrol teorisi olmaksizin pek mimkin
olmayacaktir.

Havacilik ve uzay sektoriindeki ilerle-
melere bagli olarak insansiz hava araglari
Uretilmeye, yériingeye uydular génderilm-
eye baglanmig, otonomluk &én plana Gik-
mistir. Bu gelismeler kontroliin diger
alanlarda oldugu gibi havacilik ve uzay
sektoriinde de yerini almaya baslamasiyla
gerceklesmistir. Ornegin, aviyonik sistem-
lerin d¢ boyutta konum, hiz, ivme kont- =
rolinde; kabin basinci, mesafeye uzaklik, motor hizi élglimiinde kontroliin yeri ve
vazgecilmez dnemi bulunmaktadir.
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Kontrol Muhendisligi

Giinlimuzde tip ve teknolojik gelismeler ortak bir
gercevede bulugmaya, yeni ¢alisma sahalari
yaratmaya baglamistir. Biyonik kollar ve ameliyat
robotlari bu gelismelerin giizel dmekleridir. insan
viicudundaki geribesleme (feedback) mekaniz-
masl! ile insan organlarinin yerine gegen
mekanik sistemler, geribeslemeli kontrol sistem-
leri olmasi yonuyle biyiik bir benzerlik goster-
mektedir.

insansiz kara tasitiarinin belirli rotay! takip
etmesini ve yoldan cikmamasini saglayan LU
otomatik pilot veya kimyasal bir deney sirasinda
olusan gaz miktarina gére gaz ¢ikisini degistiren
bir sistem gibi pek ¢ok drnekte kontroliin uygu-
lanma sahalarina rastlamak mimkuindr.

ASIMO, Titan gibi robotlar robotik alaninda
herkes tarafindan bilinen galismalar arasinda
yer almaktadir. Robotlarin modellerinin elde
edilmesi, insan davraniglarinin benzetimi, ek-
lemlerdeki motorlar yardimiyla robotlarin
hareketi, dengesinin saglanmasi ve yiirime
eyleminin gerceklestiriimesi gibi pek ¢ok
konuda kontrolin ve kontrol miihendislerinin
vazgegilmez bir yeri vardir.

is Olanaklari

Kontol Mihendisliginin yeni bir bollim olmasiyla beraber piyasada ok fazla Kontrol
Muhendisinin bulunmamasi ve kontroliin is hayatindaki dnemi géz éniine alinirsa,
Kontrol Miihendislerine duyulan ihtiyag agik bir sekilde ortaya cikacaktir. Ornek-
lerden de gortildigi gibi, Kontrol Mihendislerinin gliniimiiz diinyasinda hemen
her konuda yeteneklerini uygulayabilecegi alanlar olmasi, Kontrol Mihendislerine
is hayatlarinda genis calisma olanaklari sunar.

Kontrol Mihendisleri, kontrol sistemlerini tasar-
layan ve Ureten, kiigiik ve orta dlgekli isletme-
lerde arastirma, tasarim ve Uretim mihendisi
olarak galigabilirler. Bu programi bitiren égren-
ciler kiictik bir sermaye ile otomasyon ve bilisim
sektoriine iliskin kendi islerini kurma olanagina
da sahiptirler.

Kontrol Miihendisliginden mezun olanlar égrenciler, ITU'de Kontrol ve Otomasyon
Yiksek Lisans ve Doktora programlarina devam edebilirler. Ayrica  Bilgisayar,
Elektronik, Makine, Mekatronik, Ucak, Endustri, Isletme Miih. gibi diger miihendislik
dallarindaki ylksek lisans egitimilerine kolayca uyum saglayabilirler. Bunlarin
yaninda ABD, Kanada, Almanya, Finlandiya, Hollanda, ingiltere gibi pek ok iilkede
akademik kariyerlerine devam etme imkanlarina sahiptirler.

Birgok mezunumuz asagidaki kurum ve kuruluslarda galismaktadir:
+ SIEMENS, HONEYWELL, STAUBLI, PIRELLI, EAE, ALSTOM, TT, AVIVA
* TURKCELL, AVEA, VODAFONE, ARCELIK, VESTEL, SCHNEIDER,
+ ABB, ENTES, ELTEM-TEK, BEST, OTiS ASANSOR, EEC, FESTO
+ DSI, THY, TAI, STILAS, EIEI, TEIAS, TEDAS, PETKIM,DPT
+ ASELSAN, ROKETSAN, TUBITAK
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Gelecegi Kontrol Edin

Kontrol Mihendisligi; elektrik, elektronik, mekanik ve bilgisayar
tabanli tim endustriyel tretim sistemlerinin ve hizmet sektériiniin
amaglanan ve planlanan bigimde galismasini saglayan bilgi ve
teknolojileri Ureten ve uygulayan bir miihendislik dalidir.

Laboratuvar Olanaklari

Genis laboratuvar olanaklari, Kontrol
Muhendisligi Bolimi 6grencilerine ku-
ramsal bilgilerini uygulamaya donts-
tirme imkani sunmaktadir. Laboratuvar
calismalari ile teorik bilginin yaninda
uygulamali bir mesleki egitim alan Kon-
trol Muhendisligi 6grencileri, yetkin bir
muhendis olma yolunda ilk adimi at-
maktadrlar.

Ulkemizde Kontrol Miihendisligi egitimi
vermeye baglayan ilk bélim olan istanbul
Teknik Universitesi Kontrol Miihendisligi
BoIimu, kontrol teorisi, otomasyon ve
bolum ile dogrudan baglantili cesitli alan-
lari kapsayan sistemlerin bulundugu,
boliime tahsis edilmis alti laboratuvar ile
kontrol mihendisligi 6grencilerine esi ben-
zeri olmayan ayricaliklar sunar. Yenilenmis
modern laboratuvarlar gelecedin teknoloji-
lerini barindirmaktadir.

iTU Kontrol Mihendisligi Balimii
oégrencileri, 6grenim sireleri boyunca |
boliimiin laboratuvar olanaklarindan |
yararlanma imkanina sahiptir.

Kontrol mihendisi adaylari ilgili alan-
larinda arastirma ve proje yapabilmekte,
ortak calismalar icerisinde yer alabilmek-
tedirler. Ayrica lisans ve yiiksek lisans
bitirme calismalarinda laboratuvar ola-
naklarindan yararlanma veya stajyer
olarak calisma imkanlarina sahiptirler.

+ Endiistriyel Otomasyon Labratuvari
* Robotik Laboratuvari

+ Kontrol Laboratuvari

+ Olgme ve Enstriimantasyon Lab.

* Proses Kontrol Laboratuvari

+ Gli¢ Kontrol Laboratuvari

Uluslararasi iligkiler

iTU Kontrol Mithendisligi 2005 yilindan itibaren ABET(Accreditation Board for En-
gineering) esdegerlilik belgesine sahiptir. Bu sayede iTU Kontrol Miihendisligi diplo-
masina basta ABD olmak uzere pek ok tlkede gegerlilik taninmigtir. Bunun yani
sira, iTU Kontrol Miihendisligi égrencileri, Erasmus dgrenci degisim programi
sayesinde pek ¢ok Avrupa ilkesinde bir ddnem ya da bir sene boyunca misafir
6grenci olarak bulunma sansina sahiptirler.
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Kontrol Muhendisligi

Ogrenci Etkinlikleri

Kontrol Mihendisligi Bolimu 6grencileri tarafindan 2004 yilinda
kurulmus olan ITU Kontrol ve Otomasyon Kuliibi (OTOKON),
kurulugundan itibaren amaci, teknolojik ilerlemenin gerisinde
kalmayan, birbirleriyle etkilesim ve paylasim i¢inde olan yetkin
muhendisleri tlkemi-
ze kazandirmaktir. Bu hedef dogrultu-
sunda egitimler, teknik geziler,
konferanslar, seminerler, sosyal ak-
tiviteler ve bilyiik capta organizasyonlar
diizenlemektedir.

OTOKON olarak ilki 2007 yilinda diizenlenen istgnbul
Teknik Universitesi Robot Olimpiyatlari (iTURO)

AN
i / lilkemizin dort bir yanindan robotik ilgililerini her yil

Nisan ayinda 3 glin boyunca "gelecegin teknoloji
bagskenti” istanbul’da misafir ediyor. Yazili ve gérsel
basindan biiytik ilgi géren ITURO, uluslararasi olma
parolasiyla yola ¢ikmis olup bu amagla galismalarina
devam etmektedir.(www.ituro.org)

iTU Kontrol ve Otomasyon Kuliibii iiyeleri teknik
bir Universitede okumanin verdigi bilingle ¢alis-
malarini sirdlirmekte, sosyal etkinliklerle bir araya
gelerek sicak bir aile ortami yaratmaktadir. Gegmis
deneyimler yeni kullip Uyelerine aktarilarak bilgi
birikimi ve devamlilik saglanmaktadir.

Kuliip (yeleri,

Universite biinyesinde
yurutulen disiplinler arasi projelerde etkin
rol oynamaktadir. Gerek ulusal gerekse
uluslararasi platformda ciddi basarilari bu-
lunan glines enerjili araba (ARIBA), hidro-

jen enerjili araba(HYDROBEE), “Giines
Teknesi” projelerinin yani sira; Wordskills
ve Euroskills adli yarismalara katllan proleler de bunlara érnektir.

Bunlarin disinda, Spor Birligi'ne bagli gesitli spor kullipleri ve Kiiltir Sanat Birligi'ne
bagl sosyal ve teknik kultpler 6grencilerin sosyal yasamini zenginlestirmek icin
aktivitelerini stirdtirmektedir.

Mezunlarimizin Goziinden

“ITU Kontrol Miihendisligii Baliimii ile tanismama kiigiikliikten beri robotlara olan ilgim neden
oldu diyebilirim. Sikici bir sinav maratonundan sonra kazandigim bu bolimii tanimakta ve baskalarina
anlatmakta yasadigim zorluklar basta moral bozuyordu. “Neyi kontrol edeceksiniz?” gergekten cevaplamasi
zor bir soru idi. Ama artik kontrol edilecek sey - bir insansiz hava araci, robot kol, kimyasal bir siireg vb.-
ne olursa olsun benim igin 6nemli olan endistride ve ARGE'de kontrol miihendisine ihtiya¢ olmasidir.
Gelecekte saglayacagi is olanaklari disinda bélimde mutlu olmami saglayan asil etken kullip faaliyetleri
ve dider sosyal olanaklardir. Béliime basladiktan bir siire sonra tekdiizelesmeye baslayan égrencilik hay-
atina ITU'niin sagladigi spor olanaklari ile veya kisa siireli bir metro yolculugunun ardindan sehrin en islek
merkezlerine ulasarak renk katabiliyorsunuz. Teknik ve sosyal agidan tatmin edici bir egitim hayatinin
ardindan; bélimiimdn laboratuar olanaklari ve tecriibeli hocalari sayesinde, ilgimi ve gabami da isin igine
katarak, mutlu bir is hayatina adim atacagima inaniyorum.” (Kontrol Miihendisligi 2010 Mezunu)

“2006 yilinda ITU E.E. Fakiiltesi Kontrol Miihendisligi programini bitirerek Kontrol Miihendisi
tinvanini aldim. Profesyonel is hayatima ASELSAN / Mikroelektronik, Giidiim ve Elektro-Optik Grubunda
Miihendis olarak basladim. Burada calistigim projelerde aldigim kaliteli egitimin faydasini gérmekteyim.
Ayrica bu egitimin, bilmedigim konulari 6grenmede ve uygulamada kolaylastirici ve hizlandirici alt yapiyi
kazand/rd/gml tecriibe ettim. Eger sadece miihendis olmay dedil, iyi bir miihendis olmayi isteyenlerden-
seniz, size ITU Kontrol Miihendisligini éneririm. Kontrol Miihendisligi Boliimiiniin, égrenci-6gretim (yesi
iligkisi bakimindan da tniversitededrnek teskil ettigiini disiiniiyorum.” (Kontrol Miihendisligi2006 Mezunu)
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