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Dinamik Hafiza
(J.G. Taylor, N.R. Taylor)

ut+ ) =w-fu@)+1 ,  f(u) 2 tanh(u)

! y=F(u)

f(u)

pasif [y

Geri beslemeli —
sinir hiicresi

Farkli I parametreleri i¢in ¢izilmis F(u) fonksiyonu



Isaret secme
(K. Gurney, T.J. Prescot, P. Redgrave)
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Isaret secme
(K. Gurney, T.J. Prescot, P. Redgrave)
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Kullanilan model ve analizi

Korteks(p) <

PIN X(k+1)=Tx(k)+ AF(x(k))

STN(n)

C-BG-TH-C ¢evrimi
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Bir hiicrenin aktivasyon fonksiyonu
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Kullanilan model ve analizi
2 X(k +1) =Tx(k)+ AF(x(k))
o A<I] 1cin ¢oziimler sinirh
peco < [ oy +r* s f1]} ¢ & = maxfAF O JAF () |AF (xR = 1)

* Doyma bolgeler1 sistemin biiziilme bolgelert:

* Simiulasyon sonuglarti:
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Hareket Yapma

i

: 0.34-a+087<b<0.65-a+0.9

Sap:

S,: b<0.34-a+0.87 Sp: b>0.65-a+0.9



Hareket Secme
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Hareket Secme

Denge noktasi artik 2x2=4 tane

a=1.5 b=1 ¢=0.8 a=1.5 b=1 ¢=0.9



Hareket Secme

D bolgesi nasil yok oluyor?
X;=X, alt uzayina bakalim.
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Hareket Secme

Buldugumuz esitsizliklerde b yerine b+c koyalim

b+c<034-a+0.87
b+c>0.65-a+0.9

A yok olur

D yok olur
034-2a+0.87<b+c<0.65-a+09 — Ikisi de bulunur.



Hareket Secme

n hareketten | hareketi nasil seceriz?
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Hareket Secme

Buldugumuz esitsizliklerde b yerine b+(I-1)c koyalim.
O zaman | hareketin secilmesi i¢in

b+(/-1)-¢<0.65-a+0.9

kosulu saglanmali.



ORNEK

Y, sistemi a=1.5, b=1, ¢=0.35 parametre degerleri i¢in esitsizligi | = 1,2 ve 3
icin saglar ama | = 4 i¢in saglamaz.
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Dopaminin etkisinin modellenmesi

Dopamin < —  parkinson

Dopamin T  — sizofreni
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