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Kinetik denklemler:

Kiglik blogun serbest cisim diyagramindan:
(1) Acos¢p =ma,

(2) —mg+Asing =ma,

Blyilik blogun serbest cisim diyagramindan:
(3)—Acos¢p =nma

(4) —nmg+B —Asingp =0

Kinematik denklemler:

i

Kigik blogun sabit koordinat takimindaki konumu :
r=r+7

Her iki taraf zamana gore iki kez tiretilirse ivme elde edilir.
(5)ay=a+a'sing

(6) a, = —a'cos¢

Burada a’ = d?r’/dt?, ve 7, nin ikinci mertebe tiirevi de bilyiik blogun ivmesidir.

Bilinmeyenler : A, B, ay, ay, a, a’. Bu 6 bilinmeyen yakaridaki 6 denklem kullanilarak ¢ozulebilir:

gmns gmn(l+n) cgns c’g(1+n) cgs , cg(1+n)
= ’B = , Ay = ’ay = > ,a = > , = >
c2+n c2+n c2+n —c2—n —c?2—n c2+n
Burada,

g,m,n, s, c sirasiyla yergekim ivmesi, birim kitle m = W /g, biyuk blogun kiitle carpani, sinis ve

kosinUstur.



Kuglk blogun dusme mesafesi h olursa, ivmesinin dusey bileseni de sabit a,, oldugundan disme
siresiT, h = ayTZ/Z denkleminden hesaplanir. Bliylk blok sabit a ivmesi ile hareket ettiginden T
sirede d = a T?/2 kadar yol kat eder. Bulunanlar yerine korsa:

a  htang

dza_yh_ 1+n

Momentumun korunumu ilkesi ile ¢oziim:
Momentumun korunumu:

Verilene gére t = 0 aninda toplam momentum sifirdir.
nvg + v,y =0

Denklemin her iki tarafi dt ile garpilirsa

ndxg+dx, =0 X

\ 4

integral alarak

X XA ﬁ
n J. dxg +f dx, =0
0 0

(Dnxg+x,=0

Kinematik baginti:

\ 2
v

(2)x4—xg=a—b Xp a—>b
iki denklemin ¢éziimiinden:

1
n+1

n
n+1(a_b)

Xp = — (a—b)

Xyq =



