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1. Dogrusal hareket yapan bir maddesel
noktanin konum-zaman bagmtisi s =
cos(wsinwt) ve w = 1m/3 1€ Sy =7
al b12 o3 d1/4 eo0
Cosiniis fonksiyonunun alabilecegi en
biiyiik deger 1 dir. sin wt = 0 olan her t
ant i¢in s = 1 olur.

2. Dogrusal hareket yapan bir maddesel
noktanin hiz-ivme bagintis1 v = a? ise

hiz-zaman bagntisi, v(t) =?

t = 0 anninda vy = 0 ve t = 1 aninda

v, = 1/4 dir.

at b)t/4 c)t?

d) t?/4 e) higbiri

v = q?
Esitligin her iki yant zamana gore
tiretilirse:
da
a=2a—-

dt
dv
a=E=a0+t/2

da = dt/2

t
dv = (ao +§)dt
v =1, +aet +t*/4
Vo = O'vl = 1/4’
v, =ay+1%/4=1/4>a,=0
v=t?/4

5. Agirligt W olan bir kiire tavana iplerle
asilidir. BC ipi aniden kesildikten hemen
sonra AB ipindeki gerilme kuvveti T ise
T/W =? 6 =30°.

Oneri: Hareket denklemleri teget-normal
koordinatlarda yazilabilir.

a)3/2 b)5/4 c)1 d)3/4 e)1/2

BC kesildigi anda kiirenin hiz1 v = 0 dir.

a, =v*/p=0
F,=-T+Wsinf =ma, =0
- T=W/2

3. Dogrusal hareket yapan bir maddesel
noktanin ivme-zaman bagntisi sekilde
verildigi gibidir. Baslangi¢ hizi v, = 4 ise
t = 10 aninda v =?

a)0

b) 15
c) 25
d) 45
e) 60

1
vip=4+7X6--3x6-3x4
Vio=4+42-9—-12=25

4. Dogrusal hareket yapan bir maddesel
noktanin hiz—konum bagntist v = 1/s?
seklinde veriliyor. Maddesel nokta s, = 0
konumundan s = S konumuna ulastiginda
gegen siire 9 birim olduguna goére S =?

a4 b)3 ¢l d)1/e6 e)0
ds 1 5
UZEZS_Z_)dtZSdS
53
t=?=9—>5=3

6. Romorkundaki tekerlekler araciligr ile
frenleyen tasit, tekerlekler kaymaksizin en
¢abuk g/30 ivme ile yavaslayabildigine
gore romork ile zemin arasindaki siirtiinme
katsayist p, =?

Cekici ile zemin arasindaki siirtiinme
katsayis1 p, = 0 ve egim tana = 3 /4.

a) 4/5
b) 9/10
c) 19/20
d)1
e)0

Romorkun N dogrultusunda hareket
denklemi (d’ Alembert ilkesi):

\

‘325W

uN

sina =3/5,cosa = 4/5

N —25Wcosa=0 - N =20W
Sistemin siirtiinme kuvveti dogrultusunda
hareket denklemi (d’Alembert ilkesi):

5+ 25W
MN—(5+25)Wsina:¥a

Sonug olarak verilen ivme degeri dikkate

alindiginda:

20— 300 =1 19
_ - = - = —
K 5 k=20

7. Yercekimi kuvveti ile hareket eden
sistemde yatay diizlem ve makaralar
stirtiinmesizdir. Sistem a ivmesi ile hareket
ettigine gére a/g =?

a)l Db)1/5 ¢)3/4 d)35 e)l/4
Serbest cisim diyagramlarindan:
W 2W

2ma=2(T-W)=T,—-T=2W —-T,
Sonug olarak:
6 8

1
T:§W, T1 gW, mCI:gW

8. Agirhigt W olan bir blok asansor ile
yukart yonde sabit v hiziyla gekilecektir.
Kullanilacak motorun verim-hiz bagintisi
n=ve ™ olup k sabittir. Motorun
calisacagi en verimli gii¢ G =?

H:nG =Wv

a) 2We
d) We

b) W /ke
e) 2W /ke

c) kW /e

En verimli hiz:

d
an (1 —vk)e™™ =0
dv

1
YTk
En yiiksek verim:

1

T ke
Uygun motor giicu:
nG = Wv
1 C—w 1
ke Tk
G=We



9. Sekildeki daire dilimleri 6zdestir. [da]
ve [de] dogrularimin orta noktalar sirasiyla
A ve B’dir. AB ¢ubugu yiizeyler {izerinde
harekete basladig1 anda ani donme

merkezi hangi nokta olur?
aja b)b

cgc d)d

e)e

10. Carpigma 6ncesinde, A’nin hizi v, >
0, digerlerininki sifirdir. A—B garpismasi
tam elastiktir. Carpigsma sonrasinda, G’nin
hiz1 ile B—C’nin kiitle merkezinin hiz1 esit
ise, A—G carpigma katsayisi e =?

k—yay1 elastiktir. Yay kuvveti impulsif
olmadigi i¢in C’nin A-B ¢arpismasina
etkisini goz ardi ediniz.
m m
2O OAArO--
A B k ¢
AmeyI, o 2mey
A G
a)0 b)1 c¢)2/3 d)1/5 e)1/3
A-B-C sistemi:

Carpisma katsayist tanimindan:
Vp— Vi _Vp— s

e=— =1
Up — Vg
v, =V — U,
Momentumun korunumundan:
2v, = vp + 20,
Ortak ¢oziim:
! 1 ! 4
Vy ==V, Vg ==V
4 =3Va VB =3Va .
Hemen c¢arpisma sonrasinda, B—C’nin
kiitle merkezinin hizi
, _(wpt+ve) vp 2
6=~ =5 =353WU

Uy

olur. Bundan sonraki herhangi bir anda da
bu deger sabit kalir. Ciinkii ne B, ne de C
kiitlelerine dis kuvvet etkimemektedir.

A-G sistemi:
Carpisma katsayist tanimindan:

, , 2 1
_Ve—va_3% "3V 1

e = =

UG - UA UA 3

11. F =Ayzi+Bxz]+Cxyk kuvveti
konservatif ise sabitler ne olmalidir?

A)A#B, C=0
b)A=B=C#0
C)A=0,B=#C

d)A=C+0, B+0
e)A=C=0 B#0

Kuvvetin konservatif olma kosulu:
oF; 0F;

dox; Jx;

E. = Ayz, F, =Bxz, F, = C(Cxy
oF, 0F,
—=—-—-->2Az=Bz->A=B
dy Ox

J0F, OF, 4 ¢ A=c
= = - =
Jz  0x Y Y

oF, O0F,
—=—->Bx=Cx->B=C
dz Jdy

12. Sekildeki f kuvveti parcacigin baska
bir pargacikla ¢arpisma siirecindeki tepki
kuvvetidir. Kiitlesi m olan pargacigin hizi
carpisma baglangicinda v ve garpigma sona
erdigi 5T anindaki hizi da v' =0 ise
kuvvetin en biiylik degeri F =?

a) vT/3m
b) 3mT /v
c) 2mv/5T
d) 5mv/3T
e) higbiri

Carpigma katsayisi
<1

_ Impgevseme

Impmktsma

14. x = 0 konumunda iken hareketsiz olan
sistem yer¢ekimi kuvveti ile harekete
baslamaktadir. Yatay diizlem ile blok
arasindaki siirtiinme katsayisi u = 1/4 ve
makara ile halat sirtinmesizdir. x =L
oldugunda bloklarin hiz1 v ise v? /gL =?

g, yergekim ivmesidir.

a0
b) 1
c) 1/2
d) 1/3
e) 1/4

Baglangi¢ aninda
T, =0

Dis kuvvetlerin isi:

n}—"" ]
4—
"
W,a

UIAZ = (—2uW + W)L
Ip uzamadig icin i¢ kuvvetlerin isleri
toplaminin sifir olduguna dikkat edelim.
x = L oldugu anda

1 w
T, =§(2+1)EU
T1+U1_>2 :Tz
12W+ W
E— 7

0+ (-2u+ DWL =5

2

3
(1-2p)L =—v?
2g

v2_2(1 2
gL~ 3 K
e o 2ot
= - =
K gL 3

13. Sekildeki kiitle-yay (M, k) sisteminin
dogal frekansi p dir. M bloguna kiitlesi m
olan kiiciik bir blok eklendiginde sistemin
dogal frekansi p’ = 3p/5 olduguna gore
m/M =?

‘m

a) 9/16 b) 6/13 T
c) 3/10 d)o
e)l K
]

M+m 5

k _9k
M-}—m_ﬁﬁ

1 9
1+m/M 25
m 16

15. Hangisi yanlig?

a) Maddesel noktalar sistemine etkiyen
dis kuvvetlerin impulslart toplamu sifir ise
sistemin hem lineer hem de agisal
momentumu korunur.

b) Maddesel noktalar sisteminde i¢
kuvvetlerin impulslar1 toplami sifirdir.

¢) Maddesel noktalar sisteminde i¢
kuvvetlerin igleri toplami sifirdir.

d) Enerjinin korunumu, i¢ ve dis tiim
kuvvetlerin konservatif olmas1 halinde
gergeklesir.

e) Dis kuvvetlerden olusan takim, efektif
kuvvetlere denktir.



