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1. Verilen sonilimsiiz tek serbestlik dereceli bir sistemin kiitlesi m ve yanal dteleme rijitligi PO u o)

k dir. Bu sisteme degisimi p(t)=p, (0<t<T)ve p(t)=0 (T <t) olarak verilen bir - ' °
kuvvet etkimektedir. Sistemi baglangicta siikunette kabul ederek, yani, u(t=0)=0 ve : ')O'gf e
U (t=0)=0, yerdegistirme fonksiyonunu u(0 <t <T) i¢in baglangi¢ sartlarin1 kullanarak 8 ! S

C S . o & ! &
ve u(t>T) icin siireklilik sartlarint kullanarak belirleyiniz. Burada T sistemin séniimsiiz ot——>
serbest titresim periyodudur. ! \
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2. Sekilde verilen tek serbestlik dereceli sistem darbe 6zelliginde bir dis kuvvet etkimektedir.
Sistemi baslangigta siikunette kabul ederek, yani, u(t=0)=0 ve u(t=0)=0,

yerdegistirme fonksiyonunu u(t) , hiz fonksiyonunu u(t) ve ivme fonksiyonunu U (t)

bulunuz. Tabandaki maksimum kesme kuvveti V., ve devrilme momentini M,y § §
< <
hesaplayiniz. Burada T sistemin soniimsiiz serbest titresim periyodudur. mg =200kN , ~
k =1000kN /m, &=0.10, p, =100kN , h=8.0m. "
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3. Verilen rijit platformlu sistemin periyodunun kiigiik oldugu dogrultuda Tyiguk =0.12s g
o
olarak hesaplanmistir. Sistemin kiitlesini ve diger dogrultudaki titresim periyodunu
hesaplayimz. Aym kiitle ¢apt d =0.35m olan dort kolonla tasindiginda iki dogrultudaki
periyodu bulunuz. 5 5
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mu+cu+ku = p(t) —mig (t)
5.00m 5.00m
i+250u+0’u=-lg(t) T=27/0 Tp=27lop wp = w+(1-&?)
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ut,é w) = —%jug (r)exp[-Sw(t —7)]sin[wp (t —7)]dz
(o]

I=bh®/12 1=xd*/64 T =2zJm/k
fo to
u(t) = exp[—¢ wt]sin wpt | =—]mig(s)dr I = [ p(r)dr
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